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МОТОР ДЛЯ СПУТНИКОВОЙ АНТЕННЫ
SM3D12

с позиционером DiSEqC  1.2 с функцией «Go To X» для автоматической работы

ИНСТРУКЦИЯ ПО УСТАНОВКЕ И ИСПОЛЬЗОВАНИЮ
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ЗА ПОМОЩЬЮ  ОБРАЩАЙТЕСЬ
Тел : ++38 64 278 10 23
ПРЕИМУЩЕСТВА МОТОРА ДЛЯ СПУТНИКОВОЙ АНТЕННЫ SM3D12

· Профессиональный мотор нового поколения  с DiSEqC 1.0, 1.1 или 1.2 совместимым позиционером для автоматической работы
· Go to X функция для позиционирования мотора без программирования
· Управляется с помощью одного коаксиального кабеля
· Возможность управления  с помощью двух кнопок на моторе
· Мощная “polarmount” конструкция для идеального поиска ТВ спутников на геостационарной орбите

· Подходит для антенн 1.4 м (алюминий)
· Угол поворота мотора 95°

· Бесшумная работа
· Очень быстрое вращение

· Может работать в любом климате
· Разработан и произведён в Европе
Технические характеристики :

Протокол работы



DiSEqC TM 1.2 level + функция Go To X 

Угол поворота



95° станд. (99° max.)
Угол элевации


              75° max.

Максимальный диаметр антенны
              ø 140 см   (алюминий)

Программируемые позиции

              30 спутников

Максимальный вес антенны

              12 кг ось поворота пересекается с центром                   

              тяжести

Длина оси мотора под крепление
              120 мм

Диаметр оси мотора


ø 40 мм
Скорость поворота
 без нагрузки                      2°/сек (18H) 1,4°/сек (14V)
Скорость поворота с нагрузкой (ант.85см)        2,3°/s (H-18V) 1,7°/s (V-14V) ±25%
Напряжение по коаксиальному кабелю            14/18 VDC

Потребление энергии в нерабочем состоянии  15 мA ±25%
Потребление энергии в рабочем состоянии     95-150 мA ±25% (85см антенна)

Начальное потребление энергии (80 мS)         350 мA

Температурные ограничения
            -35°C +70°C

Влажность


             35% до 100%

Соединение типа  


             F типа 7мм
Соединение  


             коаксиальный кабель,сопротивление 75Ω  

Соединение с кабелем до 30м

внутренний проводник CU Ø 1,02мм 
                                                                      R=22Ω/Kм

Соединение с кабелем до 100м

внутренний проводник CU Ø 1,13мм 
                                                                      R=18Ω/Kм

Ограничения ВОСТОК-ЗАПАД

определены,программирование пределов            

                                                                      невозможно

Нормальный поворот                         
             0,36° 

Вес с упаковкой


             2,68 kг
Максимально допустимый ветер

 при 85см/140 см тарелке                               140 kм/ч / 80 км/ч
Максимальная нагрузка в работе
            15 Нм
Максимальная нагрузка в состоянии покоя     150 Нм
Кнопки на моторе для управления                 2 ( восток и запад )

Размеры упакованного мотора
           268 (Д) x 132 (Ш) x 155 (В)  мм
Продолжительность работы в оборотах         50.000 оборотов по 180° (90°В + 90°З)
DiSEqC TM  товарный знак фирмы Eutelsat.

СОСТАВ ПАКЕТА И НЕОБХОДИМЫЕ ИНСТРУМЕНТЫ
Пакет мотора SM3D12 составляют :  (составляющие элементы показаны на следующей картинке)

1. Хомут ( болт )


(2 шт.)

2. Носящая скоба 

(1 шт.)

3. Крепёжная скоба

(1 шт.)

4. Шайба M8 


(4 шт.)

5. Гайка M8


(4 шт.)

6. Мотор SM3D12

(1 шт.)

7. Шайба


(4 шт.)

8. Болт M8x20


(4 шт.)
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Для монтажа антенны на существующую мачту потребуются :

1. Рулетка
2. Ключ  13 мм
3. Нож и плоскогубци для подготовки коаксиального кабеля
4. Качественная изолента
5. Спутниковый терминал и телевизор
6. Уровень
7. Не помешает компас и прибор для измерения спутникового сигнала.
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A) ОПИСАНИЕ
Перед вами компактный,но мощный мотор для поворота спутниковой антенны,который управляется  протоколом DiSEqC 1.2 и функцией «Go To X» ,то есть автоматически.

Благодаря иновативной основе, мотор SM3D12  имеет множество преимуществ :

- При правильной установке достигаются идеальные “polarmount” параметры,что обеспечивает слежение всем спутникам внутри зоны поворота мотора,которая максимально 95°. Для точной настройки в такой большой зоне,советуем обратиться к специалисту.Имея ориентацию в пространстве  , внимательно читая инструкцию, монтаж можете произвести самостоятельно.При небольшой удалённости спутников (напр. от Astrа нa 19° E до Telecom  8° W) ,а,также,при использовании аналогового приёмника и телевизора, не должны возникнуть проблемы. В инструкции даны параметры для полного угла поворота. Аналогично,только менее требовательно, выставляется для меньшего угла поворота.
- Мотор можете крепить на уже существующую мачту обычной телевизионной антенны или на стенной крепёж с короткой горизонтальной ручкой.Если антенна слишком удалена от стены,то болты могут не выдержать.При повороте на 95 градусов мачта должна быть максимально вертикальна ((0,5().

- Мотор в нормальных условиях работает с любой (offset-no) антенной размером до 85 см.Если антенна не тяжелая (до 12 кг) и не подвергается воздействию штормового ветра или большого количества снега,то можете на него прикрепить и антенну  большего диаметра.Кроме веса,при выборе большего диаметра, обратите внимание,чтобы антенна была прикреплена как можно ближе к мачте.Если выполнены все условия,то мотор будет работать без сбоев и с алюминевой антенной 140см.
B) МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ
	Мотор не открывайте и не ремонтируйте самостоятельно! Доверьте это дело сервисной службе. Если мотор собран непрофессионально , то это может привести к падению антенны и мотора.
	!

	Если вы слабо прикрепите мотор, то может случиться так, что во время работы он сползёт по мачте. Во время монтажа нужно быть очень внимательными. Необходимо хорошо затянуть болты и выбрать такое монтажное место , чтобы , в случае падения , антенна не повредила проходящих мимо . 
	


C) ТЕРМИНОЛОГИЯ
Polarmount – способ установки поворачиваемой антенны, при котором ось поворота параллельна оси Земли.Это обеспечивает идеальное слежение за всеми телевизионными спутниками,за исключением инклинираных. 

Элевация – вертикальный угол,под которым «видите» спутник с Земли.
Азимут – западный и восточный угол от юга.
Inklinacija – старые спутники перемещаются по наклонной орбите,которая от геостационарной орбиты отклоняется на несколько градусов,поэтомуих элевация меняется, и качество приёма сигналов сильно падает.Такие спутники нельзя использовать для настройки мотора,то есть антенны.
E in W – сокращение слов восток (East) и запад (West)

Ось мотора –искривлённая поворотная ось,на которую крепите антенну.-картинка I.2

LNB – предназначен для приёма сигналов,собранных с помощью афсетной антенны . Установлен должен быть точно в центре антенны. LNB преобразовывает принятые сигналы в форму,приемлемую для передачи по коаксиальному кабелю в спутниковый приёмник..

Географическая долгота – на наиболее точной карте вашей страны,области или края найдите обозначение вертикали,которая ближе всего к вашему краю.Географическую долготу необходимо определить с точностью до одного градуса.
Географическая широта –на карте вашей страны,области,края найдите параллель,которая ближе всего к вашему краю.Географическую широту определите с точностью до 0,5 градуса.(Например : Осло 60,Лондон 51.5, Берлин 52.5, Париж 49, Рим 42, Алжир 37).
D) ВЫБОР МЕСТА УСТАНОВКИ
- Mежду спутником и антенной должна быть оптическая видимость (не должно быть помех таких , как деревья и т.д.). Спутники находятся на геостационарной орбите, которая несколько ниже орбиты солнца в дни равноденствий. Элевационный угол самого высокого спутника (в южном направлении) – в зависимости от вашей географической широты – можете определить по таблице элевационных углов (второй столбец).

Во время установки необходимо предпринять все меры, чтобы антенна в случае падения не  нанесла травму проходящим мимо . 

[image: image1.wmf]Mотор хорошо гидроизолирован,но,по многим причинам,советуем,чтобы антенну монтировали под козырьком.Дождь или снег на антенне или вода на входе  LNB ухудшат приём.При этом следите,чтобы козырёк не закрывал зону видимости спутников.
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ПОДГОТОВКА СОЕДИНИТЕЛЬНОГО КАБЕЛЯ
Для соединения LNB,мотора и спутникового терминала потребуются 2 кабеля с F штекерами на концах.С первым соедините  LNB и мотор,с другим соедините мотор и спутниковый терминал. При выборе F – штекера необходимо проверить его соответствие периметру кабеля.Слишком маленький штекер повредит оплётку кабеля,из слишком большого штекера кабель может выпасть или будет в нём прокручиваться.Кабели подготовьте по следующей схеме,потом прикрутите штекера.

[image: image6.wmf]
При подсоединении кабеля  (F-штекера) к приёмнику,мотору и LNB нельзя использовать какие-либо инструменты.Штекер подсоединяйте только руками!Все штекеры,на которые бы могла попасть влага,необходимо защитить.Лучше всего,использовав качественую изоленту.В самом начале ленту сильнее затяните,а к концу расслабьте.В противном случае,изолента размотается и не защитит штекер .
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E) СБОРКА  МОТОРА
Мотор составляйте в последовательности, показанной на рисунке .Прежде всего соберите все элементы скобы мотора и , затем , весь узел смонтируйте на мотор . 
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В собранном состоянии мотор выглядит так :

[image: image9.wmf]
УСТАНОВКА ШКАЛЫ СКОБЫ МОТОРА НА ВАШУ ГЕОГРАФИЧЕСКУЮ ШИРОТУ

[image: image10.wmf]
Скобу мотора необходимо установить на угол,который соответствует вашей географической широте.Географическая широта в градусах устанавливается непосредственно на моторе(X°). Например:Париж с широтой 49° -это 49°, Словения с широтой 46° - это 46°. Болты необходимо хорошо закрутить без боязни ,т.к. в моторе металлические гайки.

F) MОНТАЖ АНТЕННЫ НА ОСЬ МОТОРА
Установите скобу антенны на ось мотора как показано на рисунке. Наклейка и точка на оси мотора вам облегчат установку антенны. Середину скобы установите на середину черты на наклейке – будьте внимательны ! После этого смонтируйте всё остальное на скобу антенны .

Если у вас антенна приспособленная для мотора, то её прикрепите с хомутом  (который приложен к антенне) сквозь отверстия на оси мотора.

Стандартную антенну прикрепите ниже (min. 1см от низа), с этим достигаем меньшую нагрузку на мотор. Следите, чтобы антенна не сползла. Примите меры предосторожности .
Следующие два рисунка показывают , как собрать и установить антенну приспособленную для крепления на мотор :
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Изображение сборки и установки стандартной

антенны;
Установка угла элевации антенны по таблице,

учитывая географическую широту вашей местности .
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	ВНИМАНИЕ :

Плохо закреплённая антенна может сползти с оси мотора ! Это может привести к материальному ущербу, травмам или смерти ! Убедитесь , что антенна не может  сползти !

ПРИМИТЕ ВСЕ НЕОБХОДИМЫЕ МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ !
	!

	GŠ
	Elev
(S()
	Elev
(A()

	30
	57.0
	41.5

	31
	55.9
	41.5

	32
	54.7
	41.0

	33
	53.6
	41.0

	34
	52.5
	41.0

	35
	51.3
	40.5

	36
	50.2
	40.5

	37
	49.1
	40.5

	38
	48.0
	40.5

	39
	46.8
	40.0

	40
	45.7
	40.0

	41
	44.6
	40.0

	42
	43.5
	40.0

	43
	42.4
	40.0

	44
	41.3
	39.5

	45
	40.2
	39.5

	46
	39.1
	39.5

	47
	38.0
	39.5

	48
	36.9
	39.5

	49
	35.8
	39.0

	50
	34.7
	39.0

	51
	33.6
	39.0

	52
	32.5
	39.0

	53
	31.4
	39.0

	54
	30.3
	38.5

	55
	23.7
	38.5

	56
	28.2
	38.5

	57
	27.1
	38.5

	58
	26.1
	38.5

	59
	25.0
	38.5

	60
	23.9
	38.5


НАПРИМЕР : 

ПАРИЖ ПРИМЕРНО  49° ► АНТЕННУ УСТАНОВИТЕ НА  39,0°

В таблице указаны «углы элевации антенны» на оси мотора в зависимости от географической широты. В первом столбце указана широта, во втором – угол элевации южного спутника, в третьем – угол элевации, который необходимо выставить на антенне.

Антенну установите на значение, которое определите по таблице . На самом деле не говорим о настоящей элевации , а о значении ,устанавливаемом на шкале элевации антенны. Из-за отклонений при производстве мотора и , учитывая другие отклонения, может угол элевации антенны отступать на  градус или  больше .

ПОДКЛЮЧЕНИЕ ТЕРМИНАЛА , МОТОРА
Подключите кабели как показано на рисунке . После этого включите терминал и на терминале включите  DiSEqC 1,2 или функцию «Go To X» и обеспечите напряжение на моторе и  LNB. Когда прочитаете и разберётесь как мотор работает , можете его установить на мачту . Смотрите следующую главу .
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УПРАВЛЕНИЕ МОТОРОМ С КНОПКАМИ НА МОТОРЕ
Функции кнопок E / W на моторе (E-ВОСТОК , W-ЗАПАД ) и объяснение управления  с их помощью мотором   

E=(_-_) Короткий нажим кнопки  E повернёт мотор на  E на 1 минимальный шаг 

E=(_------------ )Если держите кнопку E,то мотор будет поворачиваться на  E пока держите кнопку

W=(_-_) Короткий нажим кнопки  W повернёт мотор на W на 1 минимальный шаг

W=(_------------ ) Если держите кнопку W,то мотор будет поворачиваться на W пока держите кнопку
	
	E
	W
	

	(_-_)= короткое перещение

(_-----------)= длинное перемещение
	поворот   E(
	(W   поворот
	(_-_)=короткое перещение
(_-----------)=длинное перемещение


G) УПРАВЛЕНИЕ МОТОРОМ С ФУНКЦИЕЙ «Go to X»
Эта функция используется в примере, когда ваш терминал имеет эту функцию. Если у вас есть эта функция , то можете  следующую главу пропустить.

При наличии этой функции вам не нужно ничего программировать .

Эта функция работает следующим образом : Терминал на основе внесённых данных о вашей географической широте и долготе определит координаты для нужного СПУТНИКА (напр. ASTRA) и это значение пошлёт с  DiSEqC комуникацией по коаксиальному кабелю мотору SM3D12. После этого мотор повернётся точно на спутник , учитывая ваше место расположения . 

Условие,конечно,что в терминале уже заранее  запрограммированы все желаемые спутники.

После этого поворотом мотора с антенной на мачте найдёте спутник,который вы установили на терминале. (напр. ASTRA)

H) ПРОГРАММИРОВАНИЕ ЮЖНОГО СПУТНИКА НА МОТОРЕ С DiSEqC 1.2 ТЕРМИНАЛОМ
Необходимо прочитать инструкцию к терминалу, чтобы знать как поворачивать мотор влево (E), вправо (W), сохранить позицию спутника на програмное место , как заменить спутник или программу .

Мотор реагирует на следующие указы :

1) Поверни на Восток
2) Поверни на Запад
3) Сохрани моментальную позицию на спутник  xx

4) Позови спутник  xx

5) Переместись в восточное положение или «HOME» (или позови спутник 00) (это используется, когда мотор из-за внешних электрических помех потерял позиции)

Сам процесс определения позиций спутников различен  у различных терминалов , поэтому используйте инструкцию терминала, это когда у вас терминал с DiSEqC 1.2 протоколом или функцией . В терминале позиции спутников обычно сохраняются по номерам (например от 1 до 30), поэтому советуем выбрать некоторую логическую последовательность . 

Выберете и предварительно запрограммируете крайний южный спутник следующим образом :командами с терминала повернёте ось мотора так , чтобы стрелка указывала по шкале на моторе значение ,определённое по следующей формуле для крайнего южного спутника, потом эту позицию сохраните как один  из выбранных номеров (из таблицы). 

Крайний южный спутник для вашей местности тот, который ближе к югу. ВНИМАНИЕ! Крайний южный спутник не может быть отдалён более чем на 5° E – восточно или W – западно от юга в вашей местности! Ориентируйтесь по следующей таблице !
НАПРИМЕР : Если ваше положение, где вы монтируете мотор 14°E – восточно, то выберете спутник (см. Таблицу внизу) HOT BIRD , который находится на  13°E , а это значит,что ось мотора нужно повернуть на  1,15°W – западно . 

ФОРМУЛА ДЛЯ ОПРЕДЕЛЕНИЯ ПОЗИЦИИ КРАЙНЕГО ЮЖНОГО СПУТНИКА НА МОТОРЕ: 

( Географическая долгота спутника  – Географическая долгота вашей местности) x 1.15= Позиция на моторе.
ПРЕДЗНАК для (W) запад + 


ПРЕДЗНАК для (E) восток -

Таким образом: (-13) – (-14) = +1 x 1,15 = +1,15
Смотри рисунок :
[image: image16.wmf]
Остальные спутники будете искать и программировать позже в следующей главе по таблице 



	Satelit
	Pozicija

	1
	Hot Bird
	13E
	13
	Intelsat 803
	27.5W
	25
	Amos
	4W

	2
	Astra 1
	19.2E
	14
	Hispasat
	30W
	26
	Thor
	0,8W

	3
	Eutelsat F3
	16E
	15
	Telstar
	37.5W
	27
	Nilesat
	7W

	4
	Eutelsat F2
	10E
	16
	Kopernicus 3
	23.5E
	28
	Eutelsat
	12.5W

	5
	Eutelsat F4
	7E
	17
	Arabsat 3A
	26E
	29
	Intelsat
	31.5W

	6
	Sirius
	5E
	18
	Astra 2
	28.2E
	30
	Eutelsat
	36E

	7
	Telecom 2C
	3E
	19
	Telstar
	15W
	
	PAS
	43W

	8
	Intelsat 707
	1W
	20
	Arabsat 2B
	30.5E
	
	Intelsat
	50W

	9
	Telecom 2BD
	5W
	21
	Turksat 1B
	31.3E
	
	Intelsat
	53W

	10
	Telecom 2A
	8W
	22
	Turksat 1C
	42E
	
	PAS
	58W

	11
	Intelsat 705
	18W
	23
	Intelsat 601
	34.5W
	
	Intelsat
	62E

	12
	NSSK, Intelsat
	21.5W
	24
	PAS 1
	45W
	
	PAS 4/7
	68.5E


Если в терминале заранее не запрограммированы номера для спутников , то их запишите  по таблице . Некоторые терминалы не используют нумерации спутников, поэтому позиция программируется по названию спутника , в этом случае таблица не понадобится .

I) МОНТАЖ СИСТЕМЫ НА МАЧТУ, ПОИСК СИГНАЛА СПУТНИКА
Прежде чем мотор с антенной прикрепите на мачту,убедитесь,что мачта перпендикулярна .Уже четверть градуса наклона (наклон 0,5 см на высоте   1м) приведёт к отклонениям,из-за которых будет необходима коррекция .

С помощью инструмента для измерения мощности приёма и (или) терминала , мотор с антенной направьте на выбранный южный спутник (НЕ БОЛЕЕ ЧЕМ НА 5° УДАЛЁН НА в ИЛИ з ОТ ЮГА) . Установку антенны в горизонтальном направлении произведёте с помощью поворота  мотора на мачте, не поворачивайте ось мотора или саму антенну - смотри рисунок ниже!. Oтклонения по высоте (элевация) корректируйте с установкой элевации антенны , не изменяйте наклон мотора ,чтобы поймать сигнал южного спутника. Проверьте , точно ли сигнал , который вы принимаете, с крайнего южного спутника . 

Точность направления из предыдущего пункта очень важна,поэтому не успокаивайтесь с первой картинкой,которую получите на экране телевизора. Очень хорошим помощником или трюком для точной установки является цифровой приёмник и его индикатор качества приёма, при аналоговом приёмнике советуем уменьшить или увеличить до края мощности приёма (в рисунке большое количество искриц).Другой трюк – это полупропускающая преграда (мокрая тряпка или бумага),которую положите перед LNB (через вход,который повернут к тарелке),из-за чего приём ухудшится,выбор оптимального направления будет легче. 

Теперь осталось настроить оптимальный приём с помощью точной установки  элевации антенны, хорошо затяните болты и  вы закончили с  позиционированием южного спутника .
Внимание! Только по програмной схеме спутника можете определить какой спутник смотрите , поэтому посмотрите в интернете или в журнале , где даны все программы и фреквенции всех спутников .

После этого начните поиск и программирование спутников в обоих напрвлениях. Прежде всего в восточном и потом в западном. С терминалом поверните на следующий восточный спутник (смотри таблицу и распредели спутники по географической долготе от крайнего восточного до крайнего западного) проверьте мощность сигнала с минимальным поворотом антенны на восток/на запад. Когда увидите . что сигнал с поворотом ухудшается, позицию с помощью терминала запрограммируйте как номер из таблицы . Так продолжайте , пока не придёте до предела поворота мотора. Потом продолжайте в западном направлении .

ВНИМАНИЕ : не забывайте ,что каждый спутник должен иметь свой номер ! Номера спутников можете изменить . 

[image: image17.wmf]
J) ТОЧНАЯ НАСТРОЙКА
Если вы действовали по инструкци,то направление юг вы выставили довольно точно,так что дело  почти сделано.В противном случае отклонения будут более ощутимы и точная настройка продлится дольше. 

Прежде всего проверьте положение всех углов.Каждая ошибка лучше всего видится на обоих крайних спутниках (восточном и западном),отражается в неправильной элевации   («высоте») антенны .Речь идёт об очень точном деле,при котором не помешает ориентация в пространстве,без прибора для измерения мощности сигнала  в большинстве случаев тяжело добиться результата. 

1.) На терминале выберете крайний восточный спутник , который вы запрограммировали . Если сигнал крайнего спутника слабый. То советуем выбрать соседний с лучшим сигналом . Но нельзя выбирайте старый инклиарный спутник (смотрите терминологию ). 
2.) После этого проверяем элевацию  (“высоту”) антенны на выбранном восточном спутнике . Легче всего эту операцию проведёте,нагибая мачту вперёд и назад в направлении спутника,если это невозможно,то, нагибая саму тарелку.При этом минимальном наклоне ничего не откручивайте и не смещайте ощутимо,речь идёт о минимальном смещении мачты или тарелки , без деформации!

Без инструмента или индикатора качества приёма,который имеют все цифровые приёмники, эта работа будет осложнена.Чтобы определить падение сигнала на экране телевизора,необходимо мачту или антенну сильно наклонить, поэтому пользуйтесь способами из предыдущего пункта. После этого запишите или запомните результаты , которые вы получили . в дальнейшем их будете сравнивать с результатами  , приведёнными в следующих пунктах .
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3.) Пункт 1 и 2 повторите ещё с крайним западным спутником. При этом можете получить 5 различных основных комбинаций результатов. Четыри комбинации , которые необходимо поправить показаны на верхнем рисунке.
A.)  Антенна в обоих крайних положениях слишком низко расположена- если мачту или тарелку нагнёте назад (в сторону от спутника),то приём улучшится. 

Наклон мотора необходимо уменьшить – выставить меньший угол,наклон антенны увеличить – выставить больший угол.
B.) Антенна на обоих концах «слишком высокая»- если тарелку или мачту нагнёте вперёд(в сторону спутника),то сигнал улучшится.
Наклон мотора необходимо увеличить- выставите  больший угол,наклон антенны необходимо уменьшить – выставите меньший угол.
C.) Восточный спутник слишком низкий,западный – слишком высокий.
Мачту с мотором  необходимо несколько наклонить вправо (на запад),смотря сзади. Закрепить в таком положении , не смотря на то , что перед этим был перпендикулярен.
D.) Восточный спутник слишком высокий,западный – слишком низкий.
Мачту с мотором необходимо несколько наклонить  влево ( на восток) , смотря сзади. Закрепить в таком положении , не смотря на то , что перед этим был перпендикулярен.

E.) В обоих крайних положениях приём оптимальный.  
Поздравляем, установка отличная! Браво!

Корректируйте и повторяйте процесс проверки крайних спутников, пока не будете довольны результатами. После настройки не забудьте убрать ткань или бумагу, которую использовали в процессе настройки .
Не забудьте : хорошо затяните болты, чтобы вам антенна или мотор не сместились и не потеряли сигнал или не сползли .С этим настройка вашей системы закончена . 
K) УСТРАНЕНИЕ НЕДОСТАТКОВ
Если во время работы появятся проблемы, то попробуйте сами их решить. 

1.) Каждый раз,когда заметите ненормальное поведение мотора,первый шаг:
- выставите мотор в начальное положение HOME.
-Если мотор не реагирует,то приёмник на минуту выключите и опять включите.
2.) Не смотря на действия из пункта 1,мотор не поворачивается.
- Проблема может быть в отсутствии связи между терминалом и мотором,в коротком замыкании в LNB или в одном из штекеров.Конечно может быть причина в приёмнике – может быть вы выключили питание LNB или сделали невозможной работу протокола DiSEqC  1.2.  

3.) При возврате в стартовое положение позиции спутников неправильные.).Причина может быть в помехе,которая не даёт возможность мотору повернуться до крайнего положения,мотор останавливается перед помехой и это положение для него становится крайним ,от которого  поновно размещаются позиции спутников. 

- Мотор верните в стартовое положение и следите,чтобы он повернулся до крайнего положения.Помеху устраните.
4.) Все позиции спутников отступают на одинаковый угол,а, смотря на шкалу мотора, всё в порядке – смотрите предыдущий пункт.
- Очевидно пришло до смещения мотора на мачте или самой мачты,поэтому не  программируйте позиции спутников,а поставьте мотор или мачту в первоначальное положение.Если вы какую-нибудь позицию уже поправили,то для поиска оптимального положения мотора используйте спутник,позицию которого вы не изменяли. 

5.) Неправильны только некоторые позиции.По всей вероятности вы перепрограммировали какую-нибудь позицию.
- Поновно перепрограммируйте неправильные спутники.
6.) При ручном поворачивании мотор на одной и той же точке останавливается и не двигается вперёд.
- По всей видимости пришло до ошибки в электронной части,поэтому мотор верните на стартовую позицию - HOME. .
7.) Антенна не поворачивается с одинаковой скоростью.
- Спутниковый приёмник не  обеспечивает постоянное напряжение из-за горизонтальной и вертикальной поляризации,поэтому это нормально.

Конец.

Дорогой покупатель !

Если вам не удалось привести в действие систему или возникли проблемы при монтаже,можете  обратиться за помощью к своему продавцу . 
Если вы систему установили и довольны результатами,то вас поздравляем!Если вы чем-то не довольны, то сообщите нам,если вы довольны,то расскажите другим!
L) СОДЕРЖАНИЕ
1МОТОР ДЛЯ СПУТНИКОВОЙ АНТЕННЫ

A)
СОСТАВ ПАКЕТА И НЕОБХОДИМЫЕ ИНСТРУМЕНТЫ
4
B)
ОПИСАНИЕ
5
C)
МЕРЫ ПРЕДОСТОРОЖНОСТИ
5
D)
ТЕРМИНОЛОГИЯ
5
E)
ВЫБОР МЕСТА УСТАНОВКИ
6
F)
ПОДГОТОВКА СОЕДИНИТЕЛЬНОГО КАБЕЛЯ
7
G)
СБОРКА  МОТОРА
8
H)
УСТАНОВКА ШКАЛЫ СКОБЫ МОТОРА НА ВАШУ ГЕОГРАФИЧЕСКУЮ ШИРОТУ
9
I)
MОНТАЖ АНТЕННЫ НА ОСЬ МОТОРА
9
J)
ПОДКЛЮЧЕНИЕ ТЕРМИНАЛА , МОТОРА
12
K)
УПРАВЛЕНИЕ МОТОРОМ С КНОПКАМИ НА МОТОРЕ
14
L)
УПРАВЛЕНИЕ МОТОРОМ С ФУНКЦИЕЙ «Go to X»
14
M)
ПРОГРАММИРОВАНИЕ ЮЖНОГО СПУТНИКА НА МОТОРЕ С DiSEqC 1.2 ТЕРМИНАЛОМ
14
N)
МОНТАЖ СИСТЕМЫ НА МАЧТУ, ПОИСК СИГНАЛА СПУТНИКА
16
O)
ТОЧНАЯ НАСТРОЙКА
17
P)
УСТРАНЕНИЕ НЕДОСТАТКОВ
20
Q)
СОДЕРЖАНИЕ
21


Следите,чтобы не было помех в зоне видимости спутника в процессе  поворота мотора на Восток или Запад !





Рисунок L.1
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Стандартные металлические болты ,внутри стандартные металлические гайки.





МОНТАЖ F ШТЕКЕРА





Кнопки на моторе для ручного поворота мотора на восток (E) и на запад (W)





Антенну установите на черту по краю правой стороны болта





АЗИМУТ





Таблица :


GŠ = Географическая широта пользователя 


Elev (S() = Elevacija satelita


Elev (A() = угол элевации , устанавлеваемый на антенне





Подсоединение  F - штекеров





ГЕОГРАФИЧЕСКАЯ ШИРОТА ВАШЕЙ МЕСТНОСТИ .


НАЙДИТЕ ЕЁ ПО КАРТЕ .





ГЕОГРАФИЧЕСКАЯ ШИРОТА ВАШЕЙ МЕСТНОСТИ = УСТАНОВКА НА МОТОРЕ (()!





АНТЕННУ УСТАНОВИТЕНА СЕРЕДИНУ
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ЭЛЕВАЦИЯ











ГЕОГРАФИЧЕСКАЯ ДОЛГОТА ВАШЕЙ МЕСТНОСТИ .


НАЙДИТЕ ЕЁ ПО КАРТЕ.








Ось мотора с отверстиями для крепления антенны.











Антенну установите на угол,который определите по таблице для вашей географической широты (третий столбик).
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Край скобы указывает на значение элевации (x°)





Изображение антенны прикреплённой на мотор














Установка мотора на 1.15°W западно .























